TEMIS C ERREKA

Privodce rychlou instalaci MSB-028/01

Tato strucna prirucka je shrnutim kompletniho instalacniho manualu. Manudl obsahuje bezpe¢nostni upozornéni a

VAROVANT dal3i vysvétleni, ktera je tfeba vzit v Gvahu. Instalaéni manual si miZete stahnout na adrese
do sekce ,Ke stazeni” na webovych strankach Erreka:

http://www.erreka-automation.com

Prvky kompletni instalace
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Elektrické rozvody
J J

AB: 24V DC motor (2x1mm?)

C: Fotoburika 2x0,5 mm? (max. 20 m) F: Pfepinac kli¢t (2x0,5 mm?)
D: Ovladaci skfifi (3x1,5 mm?) G: Blesk (2x0,5 mm?) TA: Otevrena zatka
E: Tlatitkovy vodi¢ 2x0,5 mm? (max. 25 m) HI: Elektricky zamek (2x1 mm?) TC: Uzaviena zatka

Montazni Urovné, otevirani dovnitr

TEMIS Nelze pouZit pro nespolehlivé nebo nedostate¢né pevné dvefe ani nefesi zavady zplsobené nespravnou instalaci nebo tdrzbou.
nance deficient.

PFed zahajenim instalace zkontrolujte nasledujici body:

1). Panty jsou spravné umistény a namazany.

2). V pohyblivé oblasti nejsou Zadné prekazky a béhem pohybu nedochazi k tfeni mezi dvéma kfidly brany nebo o zemi.
3). Hodnota ,C" je 139 mm.

4). ,D" I1ze snadno zmé&Fit od brany.

5). ,A"=,C"+ ,D"

6). Hodnotu ,,B" Ize vypocitat z hodnoty ,A” a Uhlu otevreni kfidel.

Nap¥. Pokud je ,A” = 160 mm s Ghlem otevreni kiidel 100 stupid, pak je hodnota ,B” pfiblizné 190 mm.
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Otevreny interiér

Ujistéte se prosim, Ze hodnoty B a A jsou podobné nebo stejné, aby bylo mozné listy...

plynuly provoz, a to i pro sniZeni zatéZe motoru.




Machine Translated by Google

Montazni Urovné, otevirani ven
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Otevieny exteriér

I jistéte se, Ze hodnoty B a A jsou podobné nebo stejné, aby bylo moZné plynule ovladat kfidla a také aby se sniZilo zatizeni

motoru.
Odemykani
Odemknuti pro ru¢ni ovladani: 1. Vlozte Zamykani motorizovaného provozu:
.IIE do odemykaci §térbiny. 1. VloZte kli¢ a ototte jim ve sméru hodinovych rucicek.
2. Otocte proti sméru hodinovych ruci¢ek pro uvolnéni motoru. 2. Vyjméte klic.
Shromazdéni
Umistéte dva drzaky na povrch a Umistéte motor na zadni drzak pomoci Sroubu (A) a matice (B).

V misté, kam budou instalovany, se ujistéte, Ze je predni
drzak nainstalovan zcela vodorovné.
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Machine Translated by Google

BJvoInéte otvirac brany, kdyz jsou vrata zavfena.
poloha. Umistéte predni drzak bez upevnéni.
Dvefe zkontrolujte ru¢né, Ize je snadno pohybovat po celé trase.

| B. PFiblizné D

Horizontalni 180°

B Zablokujte motor a provedte elektrické zapojeni tak, aby spravné propojilo kabely M1 a M2. Pokud instalujete pouze jednu branu, pfipojte
vodice ke svorce M1.

Technicka vlastnost

Maximalni délka brany 2,2 milionu
MaximaIni hmotnost brany 200 kg
Napajeni 110 V/230 V AC (50-60 Hz) SMART-D201M / SMART-D201
Napajeni motoru 24V DC
Typ prevodového stupn Snek a 3nekové prevodovky
Vrcholovy tah 2200 N
Normalni tah 1500 N
Operace Stroke 400 mm
Prodlouzeni pistu 19,8 mm/s
Oteviraci doba <20s
Pracovni cyklus 20 %
Stupen kryti (IP) P44
Provozni teplota -20°Caz+50°C
Absorbovany proud (A) 4.2 A po dobu 10 sekund
Absorbovany vykon (W) 60 W
Manualni uvolnéni KIf&
Rozméry skfiné 803 mm * 100,5 mm * 185 mm
Rozméry
100mm
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Operator A1 1
Operator A2 2
5/7 M1+ Obsluha 1/ M2+ Obsluha 2
6/8 M1 - Obsluha 1/ M2 - Obsluha 2

Elektrické pripojeni SMART-D201 (M)

LED Azul-Memorizén Radio

LED2 Pulsador o Selector de llave
otocelula 1

LED4 Fotocelula 2

LED2 LED4 LED3 zem |
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GNDLmt1_Lmt2 Zem Lmt3Lmt4 _GND Dklavesa

Klic__Zem _Ph1PhVcc _Zem Ph2 Phvcc
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* Pocet operéatorl vyberte pomoci kldvesy F2 (F22: jeden operéator, F21: dva operéatory).

* Béhem programovani systému ovérte smér otevirdni brany A1 a A2 (prvni operace je zavreni),
Pokud neodpovidd, zménte kabelové pfipojeni M+ a M- na odpovidajici.

* Program F1 pro provoz bez enkodéru nebo koncovych spinacd (F11).

+ Upravte silu zachyceni podle hmotnosti brany (parametr F3).

£33 Maximalni sila zachyceni b&hem procesu uceni systému: ujistéte se, Ze parametr F3 je
»Maximalni sila zachyceni” je v F3-1 b&hem programovani otevirani/zavirani.

Elektrické pfipojeni VIVO-D203 (M)
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. ’ Operator 2 VIVO-D203:
Cerveny kabel G1/G4 (motor) 230V, 50Hz
Modry kabel G2/G5 (motor) VIVO-D203M:
Hlavni vypina¢ SW1 125V, 60Hz

* Vyberte pocet operatord pomoci CO (C001: jeden operator, C002: dva operatory).

* Vyberte smér pomoci tlacitek

C1 (A1) a C2 (A2).

+ Naprogramujte C7 pro provoz bez enkodéru nebo koncovych spinact (C700).
+ Upravte silu zachyceni podle hmotnosti brany (parametr A6).

K3 Kontrola sméru otaceni: po pripojeni napajeni a aktivaci kteréhokoli z kli¢ovych zafizeni
brana se resetuje (displej zobrazuje rS): brana se zavira, dokud nedosahne dorazu, ¢imz se tento
zarazku v poloze ,zaviena brana”. Pokud se béhem resetovani otevird misto zavirani, zménte otaceni
sméru pomoci C1 (A1) nebo C2 (A2).
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