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Privodce rychlou instalaci a programovanim anglictina

Tato strucna prirucka je shrnutim kompletni instalacni prirucky. Privodce obsahuje bezpecnostni upozornéni a dalsi
DULEZITE vysvétleni, kterd je tfeba vzit v tivahu. Nejnovéjsi verze této prirucky a instalaéni pokyny
POZNAMKA manualy jsou k dispozici v sekci ,Soubory ke stazeni” na webovych strankach

spolecnosti Erreka. http://www.erreka-automation.com

Kompletni instala¢ni prvky

E310B

ELEKTRICKE ZAPOJENI:

Zivel Potet voditd v sekci 5x1,5 Maximalni délka

A: Hlavni zdroj napajeni mm2 2x0,5 30 metri

MEI-050/00

B: Blikajici svétlo

mm2 2x0,5

30 metrG

C: Fotobuniky (Tx/Rx)

mm2/ 4x0,5 mm2 2x0,5

30 metrd

D: Kli¢ovy spinac

mm?2

25 metrd

E: Pohon (motor

+ koncovy spinac + mikrospinac STP)

4x1,5mm2+3x0,5mm2+2x0,5mm2 20m

F: Anténa

Koaxialni kabel 50k (RG-58/U)

5 metrdi




Machine Translated by Google

Odemceni (rucni ovlddani)
1 Otocte klicem (1) a sejméte kryt (2).
2 Vlozte dodany Sestihranny kli¢ (3) do objimky (4).
3 Otocte klicem (3) ve sméru hodinovych rucic¢ek pro odemceni.

Branu Ize nyni pohybovat rucné.
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Odemykani a zamykani

Zamykani (motorické ovladani)
1 Ototte klicem (3) proti sméru hodinovych rucicek pro zaméeni.
2 Vyjméte kli¢ (3).
3 Nasadte kryt (2) a zamknéte jej klicem (1).
4 Rucné posunite branu, aby se motor zablokoval.
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STP: Mikrospinac¢ STOP; rozepne se po sejmuti krytu (2). Musi byt pfipojen ke konektordim kabelu STOP na Fidici
desce. Tim se zabrani pohybu motoru s sejmutym krytem (2).

| / 665 mm
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225 mm 365 mm

6 M310A

Rozméry (mm) a montazni polohy
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Shromazdéni
1 Spravné prelozte nosniky, jak je znazornéno 2 Docasné upevnéte nosniky na zakladni 3 Vykopejte studnu spravné velikosti a
na obrazku. desku, aniz byste zcela utahovali matice, umistéte do ni kanal pro kabely a
protoZe je pozdéji nutné je odstranit. zakladni desku s nosniky.  Ujistéte se,

Ze je

zakladni deska rovna, a zalijte ji betonem.
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P310A P310B
4 Po zatuhnuti betonu odstrafite matice a 5 Provizorné pripevnéte hieben k brané (viz 6 S odemcenym pohonem ru¢né pohybuijte
namontujte motor-reduktor na zakladni pokyny). kridlem po celé draze otevirani/zavirani,
desku pomoci téchto matic, aniz byste . . abyste zkontrolovali, zda se hfeben
. B o Odemknéte pohon a v pripadé potfeby . )
je zatim zcela utéhli. spravné pohybuje s pastorkem.

upravte jeho polohu.

Mezi zuby pastorku a hfebenem by méla byt
nepatrna mezera (pfiblizné 2-3 mm) .

\ [T ITT 1T 1T r 12-3mm

P310F

7 Po kontrole nastaveni hfebenové tyce 8 Pomoci pfislusnych stavécich Sroubl nastavte mez otevieni a zavieni
hFebenovou ty¢ trvale upevnéte. spinaci vacky (L) na koncich ozubeného hrebene.

Vezméte v Uvahu, Ze po aktivaci koncovych spinacl se brana posune o dalsi 2-3 cm, proto
Pevné utdhnéte upeviiovaci matice je vhodné namontovat vacky koncovych spinacd (L) s ponechanim odpovidajici mezery od
motor-reduktoru na zékladni desce a mechanickych doraz( brany.

sestavte kryt.
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Elektrické zapojeni s VIVO-T101

Provedte instalaci v souladu s pFedpisy pro nizké napéti a platnymi normami.  PouZzivejte kabely

s dostate¢nym prifezem, vZzdy uzemnéné.  Zkontrolujte

pokyny vyrobce pro vSechny instalované prvky.

Jako priklad je uvedeno pripojeni operatoru k ovladacimu panelu VIVO-T101.

Pohon musi byt pfipojen k ovldadacimu panelu, jak je zndzornéno na priloZzeném schématu. Pro pfipojeni ostatnich prvkd instalace se

fidte pokyny k ovladacimu panelu.

Dily pohonu HIPPO:
Koncovy spina¢ pohybu FC1 1

Koncovy spina¢ pohybu FC2 2 *
elektricky mastek
Mikrospinac STP STOP (normalné sepnuty, rozepne se jako

Césti Fidici desky VIVO-T101:

Zaviraci minitlacitko PUL1

Miniaturni tlacitko PUL2 pro otevfeni
SW1 Hlavni vypinac

Elektrické napéajeni

brana je odstranéna)
Trifdzovy motor M

VIVO-T101
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PFipojeni operatora A1: 1

Koncovy spinac 2 kabelového konektoru FCA1,
PR . P Z2/W2— U2%2~ Z2/W2— U2v2-

spole¢ny vodi¢ koncovych spinacli 3 o o o

Koncovy spina¢ kabelového konektoru FCC1 A

3x 400V 3x 230V

Napéajeni motorti U, V, W 0] 0\” (o] 3 45 W
PE uzemnéni |U1 _| _l" i | _“| _-I—
STOP STOP kabelové konektory U(R) V(S) W(T) U(R) V(S) W(T) 03102

Kontrola sméru otaceni a koncovych spinacl: Stisknéte PUL1 (zavfit) a PUL2 (otevrit) pro kontrolu sméru otaceni
obsluhy. Pokud neni spravna, zamérite pripojky Va W.
Pred provedenim jakéhokoli pohybu brany se ujistéte, Ze se v akénim radiusu nenachazeji Zadné osoby ani pfedméty.

brana a pohonné mechanismy.




